“ALGEBRA Y GEOMETRIA ANALITICA PARA CIENCIAS ECONOMICAS”
Sagrista R.,Koegel L. y otros autores Ejercicios complementarios

“Sistemas de ecuaciones lineales”

1. Calcula el rango de las siguientes matrices:

1 -1 1

a) |2 2 -2
1 2 1
1 2 1 -1 -2

b)z 1 -1 1 2
3 -1 0 0 4
0 1 1 -1 -2
1251

) |25 41
3792

2. Resuelve los siguientes sistemas de ecuacionesldieg clasifica el sistema
aplicando el teorema de Rouché.

4x+2y-3 =1
Xty—-z+t=2

-4x-3y+2z-3=0
-3Xx+2z+4t =6

—-2X, +2%, =5
X +2X, =2
X —%X—-3=0
2% +2X, =X, =6

b)

5x+y-z=0
C)y Xx+4y+2z=0
2x+3y+6z=0

X-5y=3
2x-10y =6
-X+5y=-3
4x—-20y =12

d)
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3. Resuelve el siguiente sistema escrito en rataoiatricial:

1 3 0 -8 -15
AX =Bdondea = 13 2 -4 y B= -9
2 6 2 -12 -24
1 3 -8 -8 -15

4. Dado el siguiente sistema escrito en notacion iontr

1 2 -1\(x 2
2 3 -1jjy|=|-1
11 O0)\z -3

a) Escribe el sistema de ecuaciones correspondiemessiglvelo.
b) Determina si(2;5;3) es solucion del sistema.
c) Explicita una solucion particular

5. Escribe un sistema de ecuaciones cuya matriz ataptiea la siguiente. Resuélvelo
y explica el significado geométrico de dicho sisteyrda el significado geométrico
de su solucion.

1 2-1 2
2 3 -1 2
11 00

6. Completa

a) Un sistema homogéneo de n ecuaciones lineate;gognitas, sélo admite la
solucioén trivial siy sélo Si..........cccooeevvienn.

b) Dos sistemas son equivalentes Si...........ccoveeeiieviiiieinnnnnn.

7. Dadas
2 3 -1 4 1 23 -14 1
6 - “11 - 03 21 -1
ao|76 "6 5 -11 -4lyn
4 18 6 14 -1 00 02 1
o 0 0 0 3 00 00 3

a) Escribe un sistema de ecuaciones lineales homogé&wnga matriz de
coeficientes es A
b) Indica si B es una forma escalonada de la matriz A
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c) Analiza si el sistema de ecuaciones lineales homam@osee variables libres.
En caso afirmativo, indica cuales son.
d) Resuelve el sistema.

8. Resuelve el sistema AX=B siendo

211 -2 X, 1
A= X = B=
112 1 X, 0

Autoras: Luciana Calderén — Maria de los Angeles Fernandez — Lidia Nieto



“ALGEBRA Y GEOMETRIA ANALITICA PARA CIENCIAS ECONOMICAS”
Sagrista R.,Koegel L. y otros autores Ejercicios complementarios

Respuestas a los g er cicios propuestos:

l.a) Rango =3
b) Rango =3
c) Rango = 2

2.a) R(A)=R(M)=n=4, el sistema no homogéneo es atiinle determinado

126137 54
5 5 5

b) R(A)=3; n=3; R(M) = 4, el sistema no homogénemesmpatible
¢

c) R(A) =R(M)=n =3, el sistema homogéneo es cdiblgadeterminado
{000}

d) R(A) = R(M) =1, n= 2 el sistema no homogéneo espatible indeterminado

{(3+Sa;a),aDR}

3. {(—3—3& B: 0; gj,ﬁDR}

4. a)
X+2y—-z=2
2x+3y-z=-1
X+y=-3

{(~-8-a;5+a;a),a0R}
b) No es solucién

¢) Un ejemplo de una solucion particular: (-8; b; 0

X+2y-z2=2
2X+3y-z=2
Xx+y=0
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El sistema representa la interseccion de tres plafdbser el sistema compatible
indeterminado con una variable libre, el conjuntdusion es una recta en el
espacio.

{(~2-a;2+0a;a),a0R}
6. a)R(A)=n
b) Si poseen el mismo conjunto solucion.

2X+3y—-z+4w+t =0

—-6Xx—-6y+5z-1lw-4t =0
4x+18y+6z+14w—-t =0
3=0

7. a)

b) Si

C) z es variable libre
35_2 430
d) {(5’3’ 3 ,[?,,B,0,0J ﬁDR}

8.{(1+3a+p~1-4a-38; B; a),a, SOR}
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